Frequency meter 0.1 - 2400 MHz

e Microchip's PIC16F648A, 2.4 GHz frequency meter.
e Gatetime-0.01s/0.1s/1.0s

Low channel
Measuring range: 0.1 MHz ~ 60 MHz
Accuracy: 1+ 100Hz (0.01 1s gate time)
1+ 10Hz (0.1 second gate time)
1+ 1Hz (1.0 second gate time)

Low channel sensitivity: 0.1 MHz ~ 10 MHz: better than 60mVpp

10 MHz ~ 60 MHz: better than 60mVpp
High channel (divided by 64)

Measuring range: 20 MHz ~ 2.4 GHz
Accuracy: 1 6400Hz (0.01 seconds gate)
+ 640Hz (0.1 1s gate time)
+ 64Hz (1.0 1s gate time)
High channel sensitivity: 20 MHz ~ 30 MHz: better than 100mVPP
30 MHz ~ 60 MHz: better than 50mVPP
60 MHz ~ 2.4GHz: better than 50mVPP
Auto Channel

Automatically selected according to the input signal frequency high or low channel channel, identifying the

frequency of 60 MHz. Such as when the input signal amplitude is greater than 60 MHz shortage can not automati-
cally select high channel, the channel should manually select high frequency measurement.

IF settings Step 100 Hz Range : 0 ~ 99.9999 MHz IF type: + / - from measuring input frequency

Frequency reference - modul DSA535SA 13.000MHz voltage controlled, temperature compensated crystal oscilla-
tor (VC-TCXO), frequency stability of + 2.5 ppm.

Operating voltage DC Input: DC 6V ~ 12V (with reverse polarity protection)
Current - max. 260 mA (test conditions: DC12V power supply, brightness = 8), approximately 130 mA with bright-
ness=3
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Input amplifier schematic diagram



ICs inside

Amplifier: MOS FET BF998, 2SC3356 NPN Transistor
Divider 1:64 - MB506

Processor: PIC16F648A

TCXO: DSA535SA

Power supply: LM2576
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Nastaveni

Na praveé strané méfice jsou dva mikrospinace - SET a NEXT. Pokud v zakladnim stavu stisk-
neme tlaCitko SET, objevi se ,IF“ a zaCne blikat prvni Cislice. Nyni mizeme nastavit kmitocet,
ktery se ma pfiCitat, nebo odecitat (napf. 10.7 MHz). Mackanim tlaCitka NEXT se zaénou ménit
Cislice - az je na displeji ta, kterou pozadujeme, stiskneme znovu SET a pfejdeme k nastaveni
dalsi Cislice. AZ jsou nastavené vSechny (tedy posledni Cislice vpravo), potvrdime volbu dalSim
stisknutim tlaCitka SET. Nyni pomoci tladitka NEXT mizeme nastavit, jestli se ma pfedem na-
voleny kmitocet pficitat a nebo odecitat (na displeji se objevi bud' ,nIF“ a nebo ,ulF* - stiskem
tlacitka SET opét volbu potvrdime. Pokud nyni stiskneme SET jesté jednou, mizeme nastavit
rezim vstupu—bud A (automatické prepinani), L (nizké frekvence - cca do 60 MHz) a nebo H
(vysoké frekvence (do 2400 MHz).

Dal$im stiskem SET mUzeme nastavit, zda ma byt zapnuty vestavény vstupni low-pass filtr
(200 kHz a 30MHz—podle rezimu vstupu).

Nasleduje mozZnost nastaveni jasu displeje.

V zakladnim rezimu muzeme tlacitkem NEXT nastavit ¢asovou zakladnu zobrazeni (1 sec,
0.1sec a 0.01 sec)

Zapojeni

Zapojeni je velmi jednoduché - méfi€ ma pouze dva konektory. Jeden slouzi k napajeni a dru-
hy k pfipojeni méfeného obvodu. POZOR na spravné pripojeni napajeni - prepélovanim do-
jde ke zni€eni méri€e, na které se nevztahuje zaruka !!!

Vstupni signal pfivedte idealné pomoci stinéného vodiCe a konstrukci umistéte do odstinéné
skfinky - jinak se kvuli vysoké vstupni citlivosti neda vyloucit zobrazovani ,nesmysinych® udaju
pfi odpojeném vstupu (indukuji se ruSivé signaly do pfFivodnich vodi€u). Pfi potfebé stalého pro-
vozu opatfete integrovany stabilizator (na spodni strané méfi¢e u konektoru) chladi€¢em. Na
proudovy odbér ma velky vliv nastaveni jasu displeje.



